Wechselbare
Pneumatikanschliisse

Uberarbeitete Abdichtgeometrie zur besseren
Abdichtung der durchgefiihrten Druckluft

Das OPTIGRIP® Schnellwechselsystem mit dem AuBen-
durchmesser 65mm ist vorrangig fiir samtliche kleinere
Robotertypen und/oder Cobots geeignet und bis zu
einem Handhabungsgewicht von 25 Kg einsetzbar. Es
dient zum Greifer-Schnellwechsel an Robotern und
vereint drei Funktionen in einer Kupplung:
e Eine automatische Medientrennung (6 Anschlisse
flr Druckluft/Vakuum) beim Greiferwechsel durch die

einzigartige und neue Abdichtgeometrie.
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Integrierte Verriegelung
mit optionaler Abfrage

Kugelventile mit autom.
Luftstopp bei Greiferwechsel

e Durch die optionale Elektrokupplung mit einem
Sub-D-Stecker kénnen die Greifersignale verbunden
werden.

e Mit der Verriegelungsscheibe und dem neu
entwickelten Verriegelungsbolzen wird eine
formschliissige und sichere Verbindung mit

reproduzierbarer Wiederholgenauigkeit garantiert.

Made in Germany

Made in Germany

Alles im Griff.
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Das OPTIGRIP® Schnellwechselsystem MEDIUM 90 ist fur samtliche Robotertypen einsetzbar.

Es dient zum Greifer-Schnellwechsel an Robotern und vereint vier Funktionen in einer Kupplung.

Wechselbare
Pneumatikanschliisse

Integrierte Verriegelung
mit optionaler Abfrage

Integrierter Kabelkanal fir
Sensorkabel (Verriegelung)

Kugelventile mit autom.
Luftstopp bei Greiferwechsel

H7 Zentrierbohrungen zur exakten
Positionierung am Roboter

Uberarbeitete Abdichtgeometrie
zur besseren Abdichtung der
durchgefiihrten Druckluft

H7 Zentrierbohrungen zur
exakten Positionierung
am Roboter

Wechselbare
Pneumatikanschliisse

Made in Germany
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Das OPTIGRIP® Schnellwechselsystem mit dem AuBen-

durchmesser von 90mm ist flir samtliche Roboter-

typen bis zu einem Handhabungsgewicht von 40 Kg

einsetzbar. Es dient zum Greifer-Schnellwechsel an

Robotern und vereint vier Funktionen in einer

Kupplung:

e Eine automatische Medientrennung (8 Anschlisse
fir Druckluft/Vakuum) beim Greiferwechsel durch
die einzigartige und neue Abdichtgeometrie.

e Durch die optionale Elektrokupplung mit
einem Sub-D-Stecker kénnen die Greifersignale
verbunden werden.

e Mit der Verriegelungsscheibe und dem neu

entwickelten Verriegelungsbolzen wird eine

formschlissige und sichere Verbindung mit

reproduzierbarer Wiederholgenauigkeit garantiert.
e Das korrekte Kuppeln mit dem Greiferteil kann tber

einen Sensor mit integriertem Kabelkanal optional

abgefragt werden.

Das Erweiterungsmodul-Medium 90 bietet
zusatzlich 4 weitere Anschluss- und Mediendurch-
fuhrungen inkl. der bewahrten Kugeldruckventile.
Somit hat das Modul bis zu 12 Anschlussméglichkeiten
fur Druck- oder Vakuumkreise. Zudem wurde der
SUB-D-Stecker integriert und von einer 15- auf eine

25-polige Steckerkupplung erweitert.
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